Hier fordert

die Europaische Union

Additive Drives GmbH

Vorhabensbezeichnung :

Entwicklung eines hocheffizienten Drehstrom-Asynchronmotor auf Basis der Hairpin-Technologie (HAPIDA) zur
signifikanten Senkung des globalen Energieverbrauchs

Vorhabensbeschreibung :

Kern des Vorhabens ist die Entwicklung eines hocheffizienten, innovativen Drehstrom-Asynchronmotors fur
Industrieanwendungen, welcher die Effizienzwerte bestehender Elektromotoren in diesem Bereich deutlich
ubersteigt und gleichzeitig kostengunstig zu produzieren ist. Aufgrund der extrem hohen Anzahl der industriell
eingesetzten Elektromotoren ergeben sich fur jeden einzelnen Kunden, aber auch global gesehen, erhebliche
Potenziale zur Energie-, CO2- und Kosteneinsparung.

www.europa-férdert-sachsen.de

Kofinanziert von der

Europaischen Union




Hier fordert

die Europdische Union

Additive|Drives GmbH
Pforzheimer Stral3e 7a
01189 Dresden

Vorhabensbezeichnung :

eFeCo-Blech - Entwicklung von gedruckten FeCo-Elektroblechen fur High-Performance-Motoren

Vorhabensbeschreibung:

Das Projekt eFeCo verfolgt eine innovative pulvermetallurgische Herstellungsroute fur Eisen-Kobalt
(FeCo)-Bleche mittels additivem Siebdruck. Die Projektpartner Additive Drives und Fraunhofer IFAM

vereinen ihre sich erganzenden Kompetenzen, um ein fortschrittliches Fertigungsverfahren fur FeCo-Blechpakete
zu entwickeln. Daruber hinaus wird die Integration und Validierung der Komponenten in einen
Hochleistungsmotor

durchgefuhrt, um die eingesetzten Technologien zur Marktreife zu fahren.

Teilthema:
Paketierung von 3D-gedruckten Eisenblechen und Qualifizierung fur den Anwendungsfall

www.europa-fordert-sachsen.de

Kofinanziert von der

Europaischen Union




Hier fordert

die Europdische Union

Additive|Drives GmbH
Pforzheimer StralRe 7a
01189 Dresden

Vorhabensbezeichnung:

SmartCargoDrone - Entwicklung einer autark agierenden Multicopter-Lastendrohne

Vorhabensbeschreibung:

Um das Potenzial der Drohnentechnik auszuschodpfen und in eine aktive Rolle zu Gberfihren, missen der
Funktions-umfang und die nachhaltige Effizienz erhoht werden. Hierflr soll eine autonom agierende Multicopter-
Lastendrohne entwickelt werden. Diese wird mit einer innovativen Missionssteuerung sowie integriertem
Energiemanagement und speziellen Antrieben ausgestattet. Die Drohne soll derart ertlichtigt werden, dass sie ein
geografisches Ziel eigenstandig unter Beachtung der

Umgebung erreicht.

Teilthema:
Entwicklung eines hochperformanten Drohnenmotors

www.europa-fordert-sachsen.de

Kofinanziert von der

Europaischen Union
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